/* KY023

Kéttengelyes JoyStick modul.

A két irdnymozgas érzékeléséhez, X és Y, tulajdonképpen két potenciométer van beépitve.
Az dramkor:

Xirdny a 0-as analdg kivezetéshez, Y irdny az 1-es analdg kivezetéshez, mig

a kapcsold (a joystick kar lenyomasa) a 7-es digitalis kivezetésre csatlakozik.

Az X és Y értékei 0 és 1023 kozott valtoznak a kar allasatél fuggéen.

A kapcsolo esetén belsé felhuzoellenallast kell alkalmazni, igy lenyomas nélkal

magyas, mig lenyomva alacsony jelet ad.

*/

int xPin = AO;
int yPin = Al;
int clickPin = 7;
int value = 0;

void setup() {
pinMode(clickPin, INPUT_PULLUP);
Serial.begin(9600);

}

void loop() {
value = analogRead(xPin);
Serial.print("X:");
Serial.print(value, DEC);
value = analogRead(yPin);
Serial.print(" | Y:");
Serial.print(value, DEC);
value = digitalRead(clickPin);
Serial.print(" | Z: ");
Serial.printIn(value, DEC);
delay(1000);
}



